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Vazeny modelafi, dostava se Vam do rukou desetikanalovy FM piijimac
DECADA se systémen TSR, DSP, FS a HOLD.
Nyni se Vam pokusime objasnit funkce téchto systému.
Kdyz napfed zapnete vysila¢ a pak teprve pfijima¢, “nau¢i” se piijimac
“charakteristiku” vysilace anebo, jinak feceno, vtiskne si “podpis” vysilace
do paméti.Tento podpis zahrnuje: typ modulace (pozitivni posunuti, JR,
Airtronics, Multiplex) anebo negativni posunuti (Futaba, Hitec).

Pfijimaé se nauci a zapamatuje pocet kanall, klicovaci impuls a pfiblizny
ramcovy kmitocet vysilace.

Po skonceni popsanych procest (vSe to trva do jedné vtefiny) pfijimac
reaguje pouze na povely tohoto konkrétniho vysilace.

Tento proces, ktery jsme nazvali TSR (Transmitter Signature Recognition =
rozpoznani podpisu vysilace), se opakuje pti kazdém ZAPNUTI pijimace.

Pfijima¢ za¢ne automaticky dekodovat povely Vaseho konkrétniho vysilace
a privadi je k pfislusSnym servim. V pfipadé docasné ztraty od vysilace k
piijimaci pfichazejicich signalt pfijima¢ sam “doplni” chybg&jici impuls
anebo impulsy. Tento stav se nazyva HOLD (drzeni). Jakmile se radiové
spojeni obnovi, po¢ne piijimac opét propoustét spravné impulsy k servim.
Tento process probiha mnohem rychleji, nez u systému PCM.

V ptipadg, ze se rozhodnete zapnout mod Fail Safe (FS), pak si dejte dobie

pozor a vse si piedem rozmyslete! Mod FS zpiisobi, Ze po asi 2 vtefinach
HOLD vsechna serva zaujmou predem stanovené polohy. TYTO POLOHY
MUSITE PREDEM NAPROGRAMOVAT ZPUSOBEM, JAK JE
POPSANO NA NASLEDUJICICH STRANKACH.
Kdyz na priklad omylem anebo z nedbalosti naprogramujete polohu FS
plynu na PLNY PLYN, picjde V4§ systém na plny plyn asi 2 vtefiny po
ztraté¢ radiového spojeni. Totéz se pak stane, kdyz napf. popojizdite ke
stojance a vypnete vysila¢ jesté pred vypnutim piijimace.

POZOR, SHRNME A ZDURAZNEME DVA NEJDULEZITEJSI
KROKY

1/ NAPRED ZAPNOUT VYSILAC, PAK ZAPNOUT PRIJIMAC.
2/ NAPRED VYPNOUT PRIJIMAC, PAK VYPNOUT VYSILAC.

Ptijima¢ DECADA ma zna¢ny dosah, takze jen vyjimecné dojde k prepnuti
na méd HOLD anebo FS.

Technicka data pfijimaée DECADA

Pocet kanala: 10

Filtrace signalu: trojnasobny filtr ve VF ¢asti, v MF ¢asti transformator a 6-
polovy keramicky filtr.

Presny vnitini filtr DSP (Digital Signal Processing = digitalni zpracovani
signalu) v mikroprocesorovém dekodéru s adaptivnimi algoritmy,
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Lieber Modellbaufreund, Sie halten in Thren Hidnden den FM-Zehnkanal
DECADA, der mit speziellen Systemen wie TSR, DSP, FS und HOLD
ausgestattet ist. Erlauben Sie uns bitte zuerst diese etwas kryptisch anmutenden
Kiirzel zu erkldren.

Wenn Sie zuerst den Sender EEINSCHALTEN und danach erst den Empfinger,
‘lernt’ der Empfinger die ‘Characteristik’ oder die ‘Unterschrift des
Senders kennen, mit anderen Worten, er speichert diese Werte in seinem
Speicher ab. Die erwdhnte Unterschrift beinhaltet: Den Modulationstyp
(positive  Verschie-bung, JR, Airtronics, Multiplex) oder negative
Verschiebung (Futaba, Hitec).

Danach erlernt der Empfanger die Anzahl der Kanile (und erinnert sich spater
auch daran) , weiterhin die Tastimpulse sowie die ungefihre Rahmen-
impulsfrequenz des Senders.

Nachdem dieser Prozess abgeschlossen ist (er dauert bis zu einer Sekunde),
wird der Empfinger nur noch von diesem bestimmten Sender Signale
akzeptieren.

Dieser Prozess, den wir Transmitter Signature Recognition = Erkennung der
Senderunterschrift, oder TSR nennen, wird jedesmal beim EINSCHALTEN
des Empfingers erneut ‘aufgefrischt’. Danach fingt der Empfinger an die
Signale Thres Senders zu dekodieren und zu den Servos weiterzuleiten. Sollte
der Empfinger kurzfristig das Sendersignal verlieren, dann ,erginzt’ er den
fehlenden Impuls oder die fehlenden Impulse. Diesen Zustand nennt man
HOLD. Der Empfianger kénnte diesen Zustand unendlich lange beibehalten,
aber nach Wiederherstellung der Verbindung zum Sender fingt er sofort
wieder an die korrekten Impulse zu den Servos durchzulassen. Dieser Prozess
lauft viel schneller ab, als bei PCM Systemen.

Sollten Sie sich.zum EINSCHALTEN des Fail-Safe Modes (FS) entschlieen,
dann muf das gut iiberlegt und geplant werden! Der FS Modus hat zur Folge,
daB3 nach etwa 2 Sekunden des Zustandes HOLD sich alle Servos in vorher
programmierte Positionen begeben. DIESE POSITIONEN MUSSEN VORAB
EINPROGRAMMIERT WERDEN, WIE ES AUF DEN NACHFOLGENDEN
SEITEN BESCHRIEBEN IST.

Um die moglichen Folgen von Fehlprogrammiereungen zu zeigen, nehmen wir
z. B. an, dafl Sie aus Versehen oder Unachtsamkeit die FS-Position des
Drosselservos auf VOLLGAS programmiert haben. Das bedeutet, daB Ihr
System 2 Sekunden nach Sendersignal-Verlust auf Vollgas gehen wird . Eine
dhnliche Situation kann beim Rollen zum Standplatz passiern, wenn Sie den
Sender vor dem Empfinger abschalten.

ACHTUNG, FASSEN WIR ALSO ZUSAMMEN UND GREIFEN DIE
ZWEI BEDEUTENDSTEN SCHRITTE HERAUS:

1/ IMMER SENDER ZUERST EINSCHALTEN, ERST DANACH DEN
EMPFANGER.

En

Dear Modeler, you hold in your hands the ten channel FM receiver DECADA
containing very special systems like TSR, DSP, FS and HOLD. Please allow me
to explain these cryptic abbreviations first.

When you first turn ON the transmitter and then the receiver, the receiver ‘learns’
the ‘characteristics’ or the ‘signature’ of the transmitter, in other words it stores
it in the receiver memory. This signature includes: type of modulation (positive
shift, JR, Airtronics, Multiplex) or negative shift (Futaba, Hitec).

Then the receiver learns (and remembers) the number of channels, the keying
pulse and the approximate frame rate of the transmitter.

After that process is completed (it takes about one second), the receiver will only
listen to that particular transmitter.

This process called Transmitter Signature Recognition, or TSR, gets ‘refreshed’
every time you turn ON the receiver. Then the receiver starts to decode your
transmitter commands and allows them to pass to the servos. Should the receiver
temporarily lose the signal from the transmitter then it will “fill in’ the missing
pulse or pulses. This condition is called HOLD. It would do this indefinitely but
it will start passing valid pulses to the servos again as soon as the radio link is
restored. By the way, this process works much faster than with PCM systems.
Should you decide to turn ON the Fail-Safe (FS) mode, then watch out ! You
should plan this very well in advance. The FS activity consists of the following:
After about 2 seconds of the HOLD phase all servos will revert to pre-
programmed positions. In order to achiebe this YOU HAVE TO PROGRAM
THESE POSITIONS AS DESCRIBED ON THE FOLLOWING PAGES.

If you accidentally or of other reasons had programmed the throttle FS position to
FULL THROTTLE, your system will go to full throttle about 2 seconds after the
radio link is lost. This may happen if taxiing to the pit you turn off the transmitter
before the receiver has been switched off.

WATCH OUT, LET'S SUM UP AND EMPHASIZE THE TWO MOST
IMPORTANT STEPS:

1/ ALWAYS SWITCH TRANSMITTER ON FIRST,
RECEIVER.

2/ ALWAYS SWITCH RECEIVER OFF FIRST,
TRANSMITTER.

THEN SWITCH ON

THEN SWITCH OFF

You will find that this receiver has quite a bit of range, so you may never
experience the HOLD or FS mode entry.

Specifications of the DECADA receiver

Number of channels: 10
Filtering: triple filtering in RF circuitry, transformer plus 6-pole




zalozenymi na poméru Grovné signalu/Sumu pfijimaného signalu.

citlivost: okolo 2 uV

polarita signalu: pozitivni anebo negativni (auto-detekce).

rozméry: 25 x 42 x 14 mm

mod “HOLD”: vSechna serva jsou pii ztraté signalu pfidrzena v posledni
poloze 2 vtefiny, potom je vystup bez signalu

mod “FAIL-SAFE”: v piipadé aktivace modu FS (programovatelné
uzivatelem) vystupy serv pii ztraté signalu podrzi asi 2 vtefiny posledni
vychylku, po 2 vtefinach vystupy serv piejdou do predem
naprogramovanych poloh fail-safe.

Moznosti programovani uZivatelem:
[Imad fail-safe ZAPNUTY.
[Imdd fail-safe VYPNUTY (stav, nastaveny z vyroby).

Se zapnutym modem fail-safe se provadi programovani vSech poloh serv v
jediném kroku.

Pro programovani potiebujete: Vas vysila¢ a dvé “programovaci” zastrcky
(v prislusenstvi piijimace).

Stav, nastaveny z vyroby: pfijima¢ se dodava se ZAPNUTYM moédem
HOLD as VYPNUTYM médem FAIL-SAFE

PROGRAMOVANI

Zakladni programovaci kroky doporucujeme udélat pied zabudovanim do
modelu.

Hlavni programovani se aktivuje zastréenim jedné ze zkratovacich zastréek
na vystup kanalu 2 a jednoho serva (jakékoliv servo) na vystup kanalu 1.

Vsechny kroky programovéni zacinaji s VYPNUTYM piijimacem.

VYPNUTY méd FAIL-SAFE (stav, nastaveny z vjroby)

zastr¢it druhou zkratovaci zastrcku na vystup kanalu 5.

ZAPNOUT vysilac¢

ZAPNOUT ptijima¢

vyckat, az na Vas servo “mavne” (coz znamena, Ze si to pfijimac
zapamatoval) !

VYPNOUT pfijimac.

ZAPNUTY méd FAIL-SAFE

zastréit druhou zkratovaci zastrcku na vystup kanalu. 6.

ZAPNOUT vysila¢

ZAPNOUT pijimag

vyckat, az na Vas servo “mavne” (coz znamena, ze si to piijimac
zapamatoval) !

VYPNOUT piijimac.

Po skonceni vytahnéte zkratovaci zastrcky a namontujte pfijimaé¢ do modelu.

Programovani poloh serv v médu FAIL-SAFE

Pozor: u elektromodelit DEMONTUJTE VRTULI !

Za piedpokladu, Ze jste predtim naprogramovali FS ZAPNUTY, miiZete
pokradovat dalsimi kroky.

FS nastaveny z vyroby:

kanaly 1 a 3: 1 msec (u elektronickych regulatorti elektrickych motort to
znamena z bezpe¢nostnich diivodii vypnuty motor), vSechny ostatni kanaly:
1.5 msec (u vétSiny vysilaci to odpovida stiedni poloze serv).

Hodnoty nastaveni FS uZivatelem:

2/ IMMER EMPFANGER ZUERST AUSSCHALTEN, ERST DANACH
DEN SENDER.

Sie werden im Laufe der Zeit sicher feststellen, dafl der Empfinger eine sehr
grole Reichweite hat und daB8 Sie deswegen kaum in Situationen kommen
werden, in welchen der HOLD Modus oder

Kennwerte des DECADA - Empfangers

Anzahl der Kanale: 10

Filter: Dreifachfilterung in der HF-Stufe, Transformator und 6-poliges
Keramikfilter in der ZF-Stufe,echtes DSP-Filter (Digital Signal
Processing = digitale Signalverarbeitung) im Microprozessor — Dekoder
mit adaptiven Algorithmen, die sich am Quotienten Nutzsignalamplitude
/ Rauschen des empfangenen Signals orientieren.

Empfindlichkeit: etwa 2 pV

Polaritat der Verschiebung: positiv oder negativ (Auto-Detektion).
“HOLD” Modus: alle Servos werden bei Signalverlust hart in letzter
Position festgehalte.

“Fail-Safe” Modus: bei aktiviertem FS Modus (vom Anwender
programmierbar) werden die Servoausgange bei Signalverlust zuerst 2
Sekunden auf letzter Position gehalten. Nach 2 Sekunden werden die
Servoausgange in die programmierten Fail-Safe-Positionen gefahren.

Programmiereung durch den Anwender:
O Fail-safe Modus EINGESCHALTET
O Fail-safe Modus AUSGESCHALTET (Werkseinstellung).

Mit EINGESCHALTETEM Fail-Safe Modus kénnen die Fail-Safe —
Positionen aller Servos in einem Schritt programmiert werden.

Fiar die Programmierung bendtigen Sie: lhren Sender und zwei
“Programmierstecker” (KurzschluRstecker, im Lieferumfang enthalten).

Werkseinstellung: Der Empfianger wird mit EINGESCHALTETEM
Modus HOLD und mit ausgeschaltetem Modus Fail-Safe.

PROGRAMMIERUNG.

Die Haupt-Programmierentscheidungen werden = vor
Empfangers ins Modell getroffen.

Die  Hauptprogrammierung wird mit dem Einstecken des
Kurzschlu8steckers in den Kanalausgang 2 und eines beliebigen (auch
alten) Servos in Kanalausgang 1 eingeleitet.
Alle  Programmschritte =~ beginnen  bei
Empfanger.

Einbau des

AUSGESCHALTETEM

Fail-Safe Modus AUSSCHALTEN (Werkseinstellung):

Zweiten Kurzschlu3stecker in Kanalausgang 5 einstecken.

Sender EINSCHALTEN

Empfanger EINSCHALTEN

Abwarten, bis das Hilfsservo kurz ausschlagt und damit sagt “ich
hab’s!”

Empfanger AUSSCHALTEN.

Fail-Safe Modus EINSCHALTEN:

Zweiten Kurzschluf3stecker in Kanalausgang 6 einstecken.
Sender EINSCHALTEN

Empfanger EINSCHALTEN

ceramic filter in IF circuitry, true DSP filtering in the
microprocessor decoder, with adaptive algorithms based on
signal/noise ratio of the received signal.

Sensitivity: about 2 uV

Shift polarity: positive or negative (auto-detect).

“HOLD” mode: all servo drives are held hard upon signal loss.
“Fail-Safe” mode: if FS mode is activated (user programmable),
servo outputs will be held upon signal loss for up to about 2
seconds. after 2 seconds, servo outputs will be driven to pre-
programmed fail-safe positions.

Customer programming:
O fail-safe mode ON.
O fail-safe mode OFF (factory default).

With fail-safe mode ON, one-step programming of all servo
positions in fail-safe mode is possible.

Required for programming: your transmitter and two jumper
“programmer” plugs (supplied with receiver).

Defaults: The receiver is shipped with HOLD mode ON and Fail-Safe
mode OFF.

PROGRAMMING

The major programming decisions are made prior to installation of
the receiver into the aircraft.

Major programming is activated by placing a jumper on channel 2
output and a servo (any old servo) in channel 1 output.

All programming steps start with receiver OFF.

Fail safe mode OFF (default):

put second jumper on channel 5 output.
switch transmitter ON

switch receiver ON

wait for servo to wave at you - “I've got it!”
turn receiver OFF.

Fail-safe mode ON:

put second jumper on channel 6 output.
switch transmitter ON

switch receiver ON

wait for servo to wave at you - “I've got it!”
turn receiver OFF.

When done, remove jumpers and install receiver into your
aircraft.

Programming Fail-Safe Servo positions




S pfijimacem v modelu a s modelem na stole zapnéte vysilaé a pfijimac.
Nyni si za pomoci ovladacich prvku vysilace nastavte vychylky kormidel,
trimy, mixéry atd. do takovych poloh, v jakych by se mély nachazet v
piipadé uplného vypadku signalu.  Pozadejte pomocnika, aby pfipadné
podrzel fidici paky v téchto polohach.

Nechte vysilag ZAPNUTY.

VYPNETE ptijimag.

Zastréte zkratovaci zastrcku do “kteréhokoliv” vystupu kanali pfijimace ,
napf. prodluzovaci kabel ke kiidélkim muze byt v této situaci pristupny,
anebo vystup pro zatahovaci podvozek, atd...

ZAPNETE piijimag

pocitejte do 10

VYPNETE ptijimag.

Vytahnéte zkratovaci zastréku z prijimace.
Systém FS je podle Vasich pozadavki nastaven.

Vyzkousejte provoz FAIL SAFE nasledujicim zpisobem:

ZAPNOUT vysilac

ZAPNOUT ptijimaé

Zkontrolujte ovladani vSech serv na spravnych kanalovych vystupech
(ovladaci paky).

Nastavte vSechny ovladaci paky do libovolnych poloh a vypnéte vysilac.
Vsechna serva by méla zistat v polohach, odpovidajicich okamziku vypnuti
vysilace.

Je-li aktivovan mod FAIL-SAFE, méla by se serva po ub&hnuti asi 2 vtefin
nastavit do pfedem naprogramovanych poloh.

Nestane-li se tak, zopakujte cely shora uvedeny postup od zacatku.

POZOR: nikdy nevypinejte napajeci napéti vysilae anebo prijimace
béhem programovaciho cyklu.

Stane-li se toto, nic se neposkodi, budete vSak muset zopakovat cely
programovaci cyklus od pocatku.

Dojde-li v pripadech, kdyZ se pfijima¢ zrovna nachazi v podminkach HOLD
anebo FAIL-SAFE, k opétnému obnoveni radiového spojeni, budou serva
okamzit€ opé&t reagovat na fidici povely vysilace.

Vystraha: Nedoporucujeme vypinat pocitacovy vysilac béhem letu, miize
trvat az osm vterin po jeho opétném zapnuti nez se program opét zavede do
operacni paméti vysilace, coz znamend osm vterin nekontrolovaného letu a
mohl by to byt Vas posledni let tohoto dne.

Dobra rada: vzhledem ke komplexnim vlastnostem a moznostem
programovani tohoto pfijimace uzivatelem by pravdépodobné neskodilo
provést vzdy fadnou ptedletovou kontrolu vSech kanali a funkci moda
HOLD a FS, zda odpovidaji tomu, co jste do pfijimace naprogramovali,
anebo co se domnivate, Ze jste naprogramovali.

Letu zdar !

Abwarten, bis das Hilfsservo kurz ausschlagt und damit sagt “ich
hab’s!”
Empfanger AUSSCHALTEN.

Wenn diese Programmschritte beendet sind, entfernen Sie die
KurzschluRstecker und bauen den Empfanger ins Modell ein.

Programmierung der Servo-Fail-Safe-Positionen.

Vorsicht: Bei Elektroflugmodellen DEMONTIEREN SIE DIE
LUFTSCHRAUBE !

Vorausgesetzt, Sie haben vorher den Modus FS EINGESCHALTET
programmiert, dann kénnen Sie mit dem nachsten Schritt fortfahren.
Die FS Servo-Werkseinstellungen (beim Hersteller eingestellte
Servopositionen) sind:

Kanéle 1 und 3: 1 msec (bei elektronischen Motorstellern bedeutet dies
Motor AUS) — empfiehlt sich aus Sicherheitsgriinden.

Alle anderen Kanale: 1.5 msec (entspricht bei den meisten Sendern der
Servo-Mittelstellung).

Durch den Anwender einstellbare FS-Positionen:

Mit dem Empfanger im Modell und dem Modell auf dem Tisch schalten
Sie nun den Sender und dann den Empfanger ein, betatigen Sie die
Sender-Steuerknippel und stellen Sie die Servo-Drehrichtungen,
Trimm, Servoausschlage, Mixer usw. in die Positionen ein, in welchen
Sie sie im Falle eines Reichweitenproblems oder totalen Senderausfalls
haben mochten. Nehmen Sie sich jemanden zur Hilfe, der die
Steuerknippel lhres Senders in den gewiinschten Positionen halt.
Lassen Sie den Sender EINGESCHALTET.

Schalten Sie den Empfanger AUS.

Stecken Sie einen KurzschluBstecker an ‘irgendeinen’ Empfangerkanal,
z. B. an das Querruderservo-Verlangerungskabel, welches vielleicht
zuganglich ist, oder an den Ausgang des Einziehfahrwerks, oder...
Schalten Sie den Empfanger EIN

zahlen Sie bis 10

Empfanger AUSSCHALTEN.

entfernen Sie den KurzschluRstecker vom Empfanger.

Ihr FS-System ist damit eingestellt.

Testen Sie die Funktion Fail-Safe folgendermaRfen:

Sender EINSCHALTEN

Empfanger EINSCHALTEN

Prifen Sie die Funktion und Zuordnungen aller Servos auf den
richtigen Kanalen (Steuerknippeln).

Stellen Sie alle Steuerkniippel in beliebige Stellungen und schalten den
Sender AUS.

Alle Servos sollten in ihren Stellungen bleiben.

Wenn der Fail-Safe Modus aktiviert ist, sollten etwa nach 2 Sekunden
alle Servos in ihre vorher programmierten Stellungen laufen.

Wenn das nicht geschieht, wiederholen Sie die ganze Prozedur von
Anfang an.

ACHTUNG: Trennen Sie wahrend des Programmierungsvorgangs
niemals den Sender oder Empfianger von der Versorgungs-
spannung.

Wenn Sie es doch tun, wird zwar nichts beschadigt, aber Sie werden
den gesamten Programmierungszyklus von vorne beginnen miissen.

Caution: with electric powered aircraft, REMOVE THE
PROPELLER'!

Assuming you have previously programmed FS ON, then you can
progress to this step.

The (factory preset) FS servo default “values” are:

Channels 1 and 3: 1 msec (with electronic speed controls this is
motor OFF) — obviously done for safety reasons.

All other channels: 1.5 msec (servo neutral for most transmitters).
User FS servo position values:

With the receiver in the aircraft and the aircraft on the bench, turn
on transmitter and receiver, operate the transmitter sticks and set
all your servo directions, trims, throws, mixing etc. to such
positions you would like to have them in should a complete loss
of signal occur. Have someone else to hold your transmitter
sticks in these positions.

Keep transmitter ON.

Turn receiver OFF.

Put a jumper plug on ‘any’ of the receiver channels, e.g. the
aileron servo extension cable may be accessible, or the landing
gear output, or...

Turn the receiver ON

count until 10

Turn receiver OFF.

remove jumper plug from receiver.
your FS system is done.

Test fail safe operation as follows:

transmitter ON

receiver ON

for test purposes check if all servos are on the correct channels
(sticks).

put all sticks in a random position and turn transmitter OFF.

all servos should stay in their position.

If Fail-Safe is activated, all servos should move to their previously
programmed position after about 2 seconds.

If they don't, start the above procedure over again.

CAUTION: Never remove power from the transmitter or the
receiver during a programming cycle.

If you do, you wil not damage anything, but you will have to start
your entire programming cycle over again.

As soon as anywhere during the time the receiver is in HOLD or
Fail-Safe condition, the radio link will be re-established, the
servos will immediately respond to the transmitter control inputs.

Warning: When turning OFF a computer transmitter, it may take
up to eight seconds for the transmitter to boot up when you turn it
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Sobald wahrend der Zeit, in der der Empfanger sich im HOLD- oder
Fail-Safe-Modus befindet, die HF-Verbindung mit dem Sender
wiederhergestellt wird, werden die Servos sofort wieder auf die
Senderbefehle reagieren.

Warnung: Wenn ein Computersender ABGESCHALTET wird, dauert
es manchmal bis zu acht Sekunden, ehe der Sender nach dem
WIEDEREINSCHALTEN erneut bootet, d. h. die Wiederaufnahme der
Steuerfunktionen kénnen sich damit bis zu acht Sekunden verspéten.
Machen Sie den Sender-EINSCHALT- und AUSSCHALT-Test
NIEMALS wéhrend eines Fluges,es kénnte Ihr letzter Flug des Tages
gewesen sein.

Ein guter Rat: Infolge der Komplexitédt der Empfangereigenschaften
und der Méglichkeit der Programmierung durch den Anwender wére es
nicht von Schaden, einen ordentlichen Vorflug-Check durchzufiihren,
um alle Kanale durchzutesten und die HOLD- und FS-Moden darauf zu
prifen, ob sie das, was Sie im Empfanger einprogrammiert haben (oder
denken, einprogrammiert zu haben) auch halten.

Guten Flug !

MZK servis, Na Korunce 441, 190 11 Praha 9, Czech republic
www.mzkservis.cz

back ON, so the control delay will be up to eight seconds. NEVER
make this test ‘in the air’ by turning your transmitter OFF and then
ON again, or this may be your last flight of the day.

Yet another suggestion: With the complexity of features and the
user-programming possibility of this receiver, it probably would
not hurt to perform a thorough pre-flight test exercising all
channels and verifying that the HOLD and FS modes do what you
have (or what you think you have) programmed into the receiver.

Happy flying,

MZK servis, Na Korunce 441, 190 11 Praha 9, Czech republic
www.mzkservis.cz
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