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Vé&zeny modeléti, dostdvd se Vam do rukou jednotka na fizeni a synchronizaci ot&cek elektrickych
motori ENGINE SYNCHRONIZER E.
V nésledujicim textu vam objasnime programovani tohoto zarizeni.
Tato jednotka umoZznuje primixovat smérovku do ovliadani motort a piipadnou reverzaci tohoto vstupul.
Aby nedoSlo k piipadnému zastaveni jednoho motoru pii pouzivani mixu se smérovkou doporucujeme
nastavit u kazdého motoru minimalni ot&cky pii mixu.
Zatizeni je vybaveno dvémi Hallovymi sondami k detekci otatek a jejich synchronizaci. V pripadé
vypadku jednoho z motora si miZete navolit dvé moznosti:

-okamZité zastaveni druhého motoru

-gtaZeni plynu na volnobeh a po presunuti kniplu na vysilaci na minimum plné ovladani zbyvajiciho

motorul.

Montéz a kontrola zapojeni

Je-li to nutné, maZzeme upravit vnitini pramér drzaku magnett na hi'idel motoru a do tohoto drzaku tésné
zasuneme stejné polarizované magnety (oznacené strany magnetu maji stejnou polaritu), které zgjistime
prilepenim fidkym vtefinovym lepidiem. Nasadime drzak na hridel motoru, vrtuli a celek zgjistime
matici. Hallovu sondu nastavime a zgjistime ve vzddenosti 2-3 mm od osy magnetu. Po tomto
mechanickém upevnéni prezkousime zda sondy reaguji na magnetické pole.

Do Engine synchronizeru zasuneme do konektoru HALL1 prvni sondu , do konektoru HALL2 druhou
sondu. Zapojeni sond je stejné jako pripojeni serv. (oranZova barva - signal, ¢ervena barva- plus pél a
hnéda barva - minus pdl). Privedeme napajeci napéti 4,8V (prijimacova baterie) do jednoho vystupu
Motorl nebo Motor2. Nesmi byt zapojeny vstup plynu (delSi kabel), nebo musi byt vypnuty piijimaé
avysila¢, jinak tato indikace neni dostupn@! Pi otateni vrtule by mély problikavat LED diody(¢ervena
nebo zelend) podle Hallovy sondy, ktera detekuje korektni magnetické pole. Takto prezkouSime obé
sondy, jestliZze nektera nefunguje otoc¢ime drzék magnett a kontrolu opakujeme.

Nechceme-li pouzit laminatovy drzék magneti, mizeme vyvrtat do kuzele dva symetrické otvory, do
kterych zalepime magnety. Pred zalepenim magneti piezkouSime polaritu magneti a reakce Hallovych
sond na magnetické pole.

P pouZiti motora vétSich objemt miazeme vyuzit stavajici magnety na motoru (zafizeni pracuje i
s jednim magnetem), nezapomeneme ale prekontrolovat reakce Hallovych sond.
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Programovani vlastni konfigurace:

Do prijimace zasunite delSi kabel z Engine synchronizeru do vystupu pro plynovy kanal

(vétSinou 1 nebo 3), druhy kratSi mazete také zasunout do prijimatového vystupu pro smerovku, budete-li
chtit pouzivat mix smérovky do motord, v opatném piipadé jej ponechée nezapojeny. Do Engine
synchronizeru zapojite ob¢ sondy HALL1 a HALL2 a ke kazdé sondé reguldtor pro ovladani plynu
MOTOR1 a MOTOR2. Pouzivéte-li regulator sBEC, doporucujeme z jednoho konektoru regulétoru
odpojit a zaizolovat + pdl. Zapnete vysilac, prijimac a zkontrolujete, zda rychle bliké zelena LED dioda.
Jestlize neblika zelenA LED dioda piepneme externi prepina¢ (rezZim passthru, ktery pouze
kopiruje vstup plynu do vystupia MOTOR1, 2; identické s funkci V-kabelu). Jestlize blika zelena
LED, miZeme piejit k programovani jednotlivych funkci.

Programovani se provadi v nastaveni programovacich jumperi do pozic dle obrazku a prepnutim
piepinace dopiedu a dozadu k uloZeni této hodnoty do paméti zarizeni. Po navoleni programovacich
mabdi a nastaveni jumpert do poloh dle obrazku blika rychle stridavé cervend azelend LED. Po nastaveni
pozadované hodnoty na plynovém kniplu vysilate prepneme piepina¢ tam a zpét k uloZeni této hodnoty
do paméti zarizeni. Pro kontrolu UspéSného uloZeni blikne zelena LED dioda. Pokud zadéte Spatnou
kombinaci kodu blikne vicekrét cervend LED. Po ukonceni programovani vyjmeme jumpery ze zatizeni.
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RozSifené programovani
V této moznosti programovani miZete, nevyhovuje-li vam tovarni nastaveni, naprogramovat vlastni
hodnoty k optimalizaci pohonného systému.

1)Nastaveni ,, mrtvé‘ zony mixu smérovky do motori

mrtvé pasmo +/- 30us mrtvé pdsmo +/- 70us mrtvé pasmo +/- 110us
(tovérni nastaveni)
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mrtve pasmo +/- 150us

mrtve pasmo +/- 200us
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mrtve pasmo +/- 280us

2)Nastaveni zesileni zpétné vazby ovladani motori - uréeno pouze pro experty!
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UPOZORNENI: Zesileni zpétné vazby miiZze v nékterych piipadech zpaisobit pulzace (trvalé
kmitani) regulatoru. V pripadé, Ze setak déje, je nutné zesileni zpétné vazby sniZit. Zpomali se tak

odezva.

Po naprogramovani vech vami zvolenych piedvoleb vyjmeme programovaci jumpery a pristoupime ke
kontrole systému za chodu motori. Zapneme piepinat a méla by blikat zelena LED. Zapneme oba motory
a prezkouSime maximani otatky. Stéhneme plyn na 1/3 a piepneme piepinat. Zelend LED piestane
blikat a maze se rozsvitit ¢ervena LED. Cervena LED znai nizké ot&ky, motory nejsou
synchronlzovany Jakmile jsou otaéky dostatecné, (vice jak 2700 ot/min) aktivuje se synchronizace.
Jakmile se ot&tky synchronizuji zatne poblikavat ¢i trvale svitit zelena LED.

Volba zesileni poméru mixovani smérovky do motora

DalSi volby, kterétato jednotka umoziuje je zesileni mixu smérovky do motori. Pri tomto nastaveni musi
byt jumper vzdy piitomen v ovlédaci jednotce dle priloZzenych obrézki.V tomto pripadé nejde o
programovani ado paméti se nic nezapisuje.
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zesileni mixu 1,5 zesileni mixu 2
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Pred kazdym vzletem doporuéujeme provést:

kontrolu Hallovych sond (vypnuty vysilag, vstup plynu bez signalu, indikace LED),
zapnout vysila

nastartovani obou motora v refimu pass-thru (externi prepinac, rychle blikajici zelena LED)
(volitelng) nastavit zesileni mixu pomoci jumpert

piepnout externi prepina¢ do rezimu synchronizace

Jakmile provedeme v3echy tyto operace, vyzkousime béh motort. Prepneme externi prepinac. Pomalu
piidavame plyn arozsviceni zelené LED néas informuje o synchronizovanych otackach s piesnosti mensi
jak 1 %. Doporucujeme pridavat plyn pomalu, tak aby stéle svitila, nebo alespon poblikévala zelend LED.
Timto postupem nauc¢ime synchronizator (jeho samougici prediktivni regulétor) odchylky motort v plném
rozsahu. Synchronizace je pak ve vzduchu pii zméné plynu okamzita. PrezkouSime synchronizaci i pri
maximalnich otéckéach.

Prejeme mnoho Uspédné nalétanych hodin.
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